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Forord

| detta Kunskapsinhdmtningsprojekt har undertecknad sjalv medverkat och pa egen hand forfattat
denna slutrapport (med hjalp av lite Al saklart). Stort tack riktas till Svevia och Svenska
Byggbranschens Utvecklingsfond (SBUF) for att ni givit denna majlighet och statt for delfinansiering.
Long Beach, december 2025

Andreas Backstrom

Svenska deltagare under IRF Global R2T Conference & Exhibition 2025, Los Angeles.

Fran Véanster: Bjorn Zachrisson, Produktstrateg inom uppkopplade fordonsdata hos NIRA Dynamics Inc,
Kristin EkI6f, PhD, Microdata analysis pa Salbo Al, se Figur 1 for delar av hennes vilbesokta presentation,
och jag sjélv som &r Verksamhetsutvecklare pa Svevia.

Figuren pé& framsidan &r frén presentationen” Automated Ride Hailing - Status, Projections, and Critical Safety Review” Dag 2, TS3.1 Advancing Autonomy Balancing Comfort, Safety, and Infrastructure
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Bakgrund

International Road Federation, IRF?}, &r en global ideell organisation med huvudkontor i Washington,
DC sedan 1948 och med stod av regionala kontor éver hela varlden. IRF betjanar ett natverk av
medlemmar i den offentliga och privata sektorn i mer dn 118 lander genom att tillhandahalla
kunskapsresurser i varldsklass, paverkanstjanster och fortbildningsprogram som tillsammans erbjuder
en global marknadsplats for basta praxis och branschlésningar.

Mission: Att bygga partnerskap. Tillsammans bildar IRF ett globalt natverk for informationsutbyte och
affarsutveckling.

Vision: Battre vagar. En battre varld. Valplanerade, sdkra, tillgangliga och miljovanliga vagnat ar
grundlaggande byggstenar for mansklig och ekonomisk utveckling.

Organisation: En global federation, som valkomnar medlemmar fran myndigheter, den akademiska
varlden, vagféreningar, forskningsinstitut och privat industri.

! Official Site of the International Road Federation - www.irf.global




IRF GLOBAL R2T
CONFERENCE &EXHIBITION

www.IRF; global/th

" - seéssions  Countries’ ~ “Speakers Opportunities

-

Transforming Roadways: Smarter, Safer & More Sustainable

IRF Global R2T Conference samlar éver 80 lander arligen och marknadsférs som:

"Varldens framsta evenemang for vag- och mobilitetsproffs som tillsammans utforskar hur
digitalisering, artificiell intelligens och banbrytande innovationer revolutionerar vag- och
transportsektorn. ”

Arets globala konferens genomfordes pa the Westin pa Long Beach, Los Angeles den 9 — 12 Dec 2025.

Konferensens tema:

Transformera vagarna: Smartare, Sdkrare och mer Hallbara

Fokusomraden pa konferensen:

=

Innovationer inom kapitalférvaltning (Asset Management)
Nollvisionen: Ett atagande for trafiksdkerhet

ITS och smart mobilitet: Att forma framtiden

Material- och teknik inom vagbyggnad

Miljoledning och klimatresiliens inom transport
Vagavgifter och hantering av reseefterfragan

Framsteg inom strukturell design for vagar och broar
Godstransport och logistik: Nya trender

PN A~WN



Syfte

Syftet med deltagandet pa konferensen var att erhalla grundldggande insikter om IRF:s roll och
betydelse i utvecklingen av vagsektorn, samt att ta del av tekniska framsteg med avseende pa deras
potential och tidsramar for implementering. Dessutom var avsikten att etablera natverk med
utstallare, forskare och beslutsfattare for att battre bedéma teknikens utveckling samt tidshorisont
for implementering och starka omvarldsbevakningen.

For att bygg- och anldggningsentreprendrerna ska kunna bevaka den internationella tekniska
utvecklingen och tillsammans med kravstallare som Trafikverket och kommuner kunna skapa en
nationell forankrad strategi for effektivimplementering ar det viktigt att de medverkar nar
myndigheter, verk, forskningsinstitutioner, leverantorer, ”start-ups” samt konsulter skapar
inriktningen for framtiden. Historiskt har det varit en 6vervdagande andel delegater fran offentliga
organisationer och larosaten som skall jobba mot en hallbar utveckling. Det ar viktigt att fordelningen
speglar den privata sfarens allt storre inflytande samt autonomi och darmed paverkan pa
slutprodukter, implementeringstakt samt tjanster inom byggomradet och samhallet i stort.

Byggentreprendrerna tar numera ett storre avtalsmassigt ansvar for slutprodukt, arbetsmiljo och
tjansters utforande bla via den allt hogre andelen totalentreprenader med funktions- och
standardkrav. Offentliga uppdragsgivare outsourcar daven sin verksamhet i en allt storre omfattning
och transformeras till professionella inkdpsorganisationer som darmed inte langre beharskar
hantverket fullt ut. Trenden med 6kat antal samverkansentreprender dar byggbranschens aktorer
bjuds in i tidiga skeden for att inkluderas i projektering staller dven nya krav pa entreprenérerna som
da blir en an mer integrerad part i branschutvecklingen samt implementeringen av nya innovationer
for 6kad samhallsnytta.

Nar entreprendrer, med ett allt storre projekteringsansvar, tillsammans med 6vriga aktorer och
beslutsfattare driver pa teknikutvecklingen i byggsektorn skapas forutsattningar for snabb
implementering. Detta ar avgorande for en hallbar och konkurrenskraftig dvs produktiv svensk
byggindustri som kan uppna miljomal (fardplaner) och 6ka sdkerheten med hjélp av Al och
digitalisering.

Genomforande

Infér och under konferensen identifierades viktiga programpunkter liksom viktiga aktorer for att kunna
boka méten. Min medverkan i konferensen var i huvudsak inriktad pa att finna teknik kopplad till min
roll som projektledare i Fol-branschprojekten:

Prognosstyrd dynamisk vintervaghallning (SBUF 13767) och som inkluderas i Trafikverkets portfélj
Digital Vintervaglagsinformation avseende implementering av FCD (Floating Car Data) dvs
uppkopplade fordonsdata sasom friktionsdata (”halkdata”) i vintervaghallningen.

Motsvarigheten for barmarksunderhall Al-drivet och automatiserat DoU av beldggningar (SBUF
14336 & 14482) som ligger i Trafikverkets portfélj Digital Sommar och bygger pa Al-bildigenkdnning
for automatisk kategorisering samt insamling av skador (sprickor och hal) i vagbeldggning.



Digital vaglagsinformation syftar till nyttiggérande av tillstdndsdata sa som halkdata, IRI> (matt pa
vagojamnhet) eller Al-beldggningsskadedata framtagen via bildigenkdnning. Datat harstammar fran de
uppkopplade och till antalet stdndigt vaxande fordonsflottorna som ar utrustade med alltmer
avancerade sensorer sasom radar, lidar och kameror. Fordonstillverkarna tillhandahaller datat i real-
tid och som kan nyttjas for uppfoljning av friktionskrav av vaghallaren och 6vervakning av
vagbeldggningsytor for planering och automatisering av DoU-atgérder via digitala tvillingar av

vagnatet.
g 2
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Figur 1, Fran Kristin EkI6fs present

ation

"Sustainable municipal maintenance planning

with connected vehicle data” Dag 4, TS1.4 loT and Al in Infrastructure Monitoring

2 International roughness index — Wikipedia




Figur 2, Oversikt av HERE Road Alerts dvs varningar som kan genereras frén
fordonsdata.

FCD kan &ven utgdra god information for att analysera trafiksdkerhet och trafikfloden via
hastighetsdata pavisande kraftig inbromsning, laga medelhastigheter m.m. fran numera en allt stérre
andel uppkopplade fordonsflottor. Utifran ett sddant dataunderlag kan val och prioritering av effektiva
trafiksdkerhetshojande atgarder géras och dven utanfér kamera- och radarévervakade stader.

Annan teknikutveckling som eftersoktes pa massan var kopplat till implementeringsprojektet RWW,
Road Works Warning Il (SBUF 14496) som avser digitala varningar fér vdgarbeten och som ar en teknik
som &r i implementeringsfas i Europa. | USA har man dock kommit langre och har finns RWW-
datadistributionspartners med redan etablerade affarsmodeller mot OEM dvs fordonstillverkare
(affarsmodeller med abonnemang) samt aktérer som Google Maps och Waze (reklamfinansierade
affiarsmodeller). Etablerade affirsmodeller &r grundlidggande for att realisera syftet med NordicWay?
dvs bla implementera RWW (uppkopplade varningar for vagarbeten) eftersom lagstiftare och
vaghallare tvekar med inférandet via kravstallning. NordicWay innebér C-ITS pilotprojekt som gor det
moijligt for fordon, infrastruktur och natoperatoérer att kommunicera sdkerhetsrisker och annan
information fran vagar i de nordiska landerna mellan olika intressenter.

3 NordicWay 3 - https://www.nordicway.net/




Resultat och diskussion

Konferensen hade ett ganska brett program trots dess ringa storlek vilket gjorde det enkelt att hinna
forflytta sig mellan och finna de mest givande presentationerna. Konferensen ar betydligt mindre dn
WRC/PIARC samt ITS World Congress, troligen dven mindre &n vanligt pa grund av US DOT DOGE.

US DOT DOGE syftar pa amerikanska transportdepartementet (U.S. Department of Transportation)
och dess arbete med DOGE-initiativet (Department of Government Efficiency dvs
"effektiviseringsdepartementet") lanserat av president Donald Trump och Elon Musk for att
effektivisera statsapparaten, vilket bla ledde till besparingar inom DOT under 2025.

Medlemsorganisationerna uppvisade sammantaget god kompetens och presentationerna hade god
relevans. Det var férvantat ett brett kunskapsutbud med varierande kvalité samt relevans da
organisationen skall stodja utveckling och behov for alla vardens lander. Att best practice samt behov
varierar stort mellan utvecklingslander och industrialiserade lander liksom dess mdjligheter att
implementera den nyaste tekniken pga infrastrukturens utbyggnad och tekniska mognadsgrad ar
knappast en nyhet fér nagon.

Samtliga presentationer tillgangliggors for konferensdeltagarna en vecka efter konferensen och finns
pa féljande lank: Presentations — Dropbox

Jag har valt att utvardera de tre forsta fokusomradena och darmed troligtvis dven vad IRF anser vara
de viktigaste amnena pa konferensen.

Fokusomrade 1, Innovationer inom kapitalférvaltning (Asset Management)
Fokusomrade 2, Nollvisionen: Ett dtagande for trafiksakerhet

Fokusomrade 3, ITS och smart mobilitet: Att forma framtiden

Fokusomrade 1, Innovationer inom kapitalforvaltning (Asset Management)

Det ar givetvis vagar och kapitalintensivt beldggningsunderhall som har stor relevans i detta
fokusomrade och dar fangar XenomatiX i sin presentation mangas intresse nar de havdar att deras
Al-hybridsystem kombinerar det “basta av tva varldar” och levererar:

¢ Hogsta detektionsnoggrannhet

¢ Objektiva, upprepbara matningar

¢ Underlag for framtagande av PCl, Pavement Condition Index
¢ Tydliga granskningsbara och férsvarbara ingenjorsresultat

¢ Minskade faltinspektionskostnader och snabbare beldggningsundersékningar



XenomatiX
Al Used in Pavement Distress Analysis
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XenomatiX el
Comparison Table

Distress Type Rule-Based Al Neural Network Al

Potholes % %k kK L 2.6 484
Rutting % %k kK kAo
Depressions 2.8.8.6 84 2.8 8 8 8%
Alligator Cracking ok e Yok 2. 8.8.8.8 ¢
Block Cracking ok KRR 2. 8.6.8.8 ¢
Longitudinal Cracking Yk R 2.8.8.8.8 4
Transverse Cracking kR 2. 8.8 8.8 ¢

IRF Global R2T Conference & Exhibition
Los Angeles, CA USA | December 9 - 12, 2025

Figur 3, Fran presentationen "Enhanced Solid State LiDAR for Pavement Distress
Detection and Pavement Condition Index (PCI) Calculation” Dag 1, TS1.3 Digital Tools
for Roadway Assessment

XenomatiX havdar att Neurala natverk ar utmarkta pa sprickbaserad klassificering, medan
regelbaserad Al ar avgérande for geometrisk kvantifiering. Att anvanda bada sakerstéller efterlevnad,
noggrannhet och driftssdkerhet for asfaltsbeldaggningshantering. Kombinationen av bada Al-
modellerna ger snabbare resultat med kortare leveranstider.

Att kombinerade Al-modeller for att kunna nyttja billigare matmetoder och som darmed kan utforas
mer frekvent for att snabbare kunna upptéacka tillstandsforandringar ar givetvis av stort intresse.



Fokusomrade 2, Nollvisionen: Ett atagande for trafiksdakerhet

Det borjar bli valdigt tydligt att automatisering, Al samt robotisering kan stédja och under vissa
forutsattningar helt ersatta manniskan for 6kad trafiksdkerhet eller kvalité pa utférandet. Manniskor
blir trotta, distraherade samt stressade och anvander ibland rusningsmedel och ar den absolut
storsta olycksfaktorn i allmanhet.

Traffic accidents factors

Human Factor (95%)

3%
Road and weather
conditions Factor (29%)

Vehicle Factor 8%
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Figur 4, Fran presentationen “The vision ZERO through the prism of road
infrastructure” Dag 1, TS4.8 Vision Zero Initiatives

Mot denna bakgrund ar det viktigt att utforma infrastrukturen och daven den fysiska dvs
vagutformningen for att kunna ta vara pa automatiseringsteknologins stora potential avseende
forarstodsystem och for 6kad sdkerhet och framfor allt i utvecklingslander dar dédstalen fortfarande
ar valdigt hoga.

Las mer om den kraftigt reducerade olycksrisk avseende sjalvkérande fordon (robottaxi) som senaste
statistiken uppvisar i Fokusomrade 3 nedan samt om sensorfusion som ar grundlaggande teknologi
for sjalvkorande fordon och darigenom dven ar nara kopplat till fokusomrade Nollvisionen.



Fokusomrade 3, ITS och smart mobilitet: Att forma framtiden

Likt ITS World Congress fanns flera dragningar om anvandning av digitaliseringens mojligheter for att
hoja trafiksakerheten, t.ex.:

FCD anvands for att analysera trafikbeteende i hela vagnatet och utveckla nya |6sningar.
Blackspots hittas genom FCD och near-miss-metoden, inte olycksdata.

o Al hjalper till att hitta risker i videor fran trafikovervakningskameror och optimera komplexa
trafikfloden.

Utbudet och kvaliteten var daremot inte alls lika omfattande. Pa konferensen deltog tyvarr
exempelvis inte varken kommersiella kartdataleverantdrer sasom Google, HERE, Tomtom eller Apple
samt branschorganisationer sdsom TISA — Traveller Information Services Association? som verkar for
battre trafikinformation for 6kad framkomlighet samt trafiksékerhet. Ingen relevant information
kring RWW presenterades.

Key Takeaways: From Reactive to Predictive

*  Findings highlight the predictive value of connected vehicle data by identifying road safety risk
locations

*  Harsh braking data from thousands of connected LCV vehicles corelate strongly with actual
crash locations

* The vehicle itself is used as a real time road risk detector from its own sensors providing direct
evidence of risk

* It's time to shift from reactive to predictive road safety methodologies using data from
connected vehicles

*  We don’t have to wait for crashes to happen to act; we can see the risk, map it, and prevent it
* Connected vehicle data is redefining how we understand and address road safety

Figur 5, Fran presentationen ” Leveraging Naturalistic Connected LCV Data for Spatial
Surrogate Safety Measure Applications” Dag 3, ES13 - Harnessing V2X Communication

4 About TISA — Traveller Information Services Association
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Daremot fanns spannande framsteg kring Robottaxi som etablerat sig pa flera orter i USA och just nu
genomfor Waymo dvs Googles robottaxitjanst en exponentiell uppskalning, se undre bilden nedan,
samt planerar lansering i Europa och férst ut dr London?, se forsattsblad.

Stages of AV Development & Testing

(as of Dec 2025)

Public Road — | Public Road — Public Road —
Safety Driver Closed Pool Open to Public

(ADS) Development (as of Dec 2025)
Passenger Transport "
* Google - Waymo
* Baidu - Apollo =
* Amazon — Zoox . 3 =
* Pony.ai & WeRide " » . 5

4 Confirmed Driverless Operations ¢

* Tesla FSD/robotaxi
* Wayve *May Mobility
* Mobile Eye  *Oxa

* GM *AVRide

Waymo Mileage Growth Trend by City (2019-2025)
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Figur 6, Fran presentationen ” Automated Ride Hailing - Status, Projections, and Critical Safety
Review” Dag 2, TS3.1 Advancing Autonomy Balancing Comfort, Safety, and Infrastructure®

> Waymos robot-taxibilar kommer till Europa | Computer Sweden
8 Waymo Leads The 2025 Robotaxi Surge As Zoox Expands And Tesla Races To Catch Up
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Kaliforniens lag om geofencing av autonoma fordon féreskriver, i Avsnitt 387517, att raddningstjanst
vid nodsituationer kan utfarda ett "nodgeofencingmeddelande" till tillverkare av autonoma fordon.
Detta meddelande identifierar en specifik plats eller ett omrade (med adress, koordinater etc.) som
det autonoma fordonet har skyldighet att Iamna eller undvika pa grund av en nddsituation, med
atgarder som krdvs inom tva (2) minuter. Det sjalvkérande fordonet (Autonomus Vehiclel, AV) skall
dven vara utrustat med kommunikationsutrustning sa att raddningstjanst i dess narhet kan komma i
kontakt med fordonets dvervakningstjanst inom 30 sekunder samt att AV-foretaget dven skall ha
allman nodtelefonlinje bemannad med jourberedskap.

Det star klart &r att robottaxi ar har for att stanna och att 6ver lag manga taxiresenéarer i Kina och
USA pa goda grunder kanner sig mycket sakra vid autonoma taxitransporter. Antalet kollisioner och
risken for personskada minskar drastiskt med autonoma fordon jamfért med fordon med manniskor
som chaufforer i vart fall om man litar pa robottaxioperatérernas egna statistik.

Waymo's Crash Reduction Report 2025 =

e Crash Reductions:
Waymo'’s autonomous vehicles, across 56.7 million miles in cities including San Francisco,
recorded dramatic safety improvements compared to human drivers:

0 92% fewer crashes injuring pedestrians

o 82% fewer crashes injuring cyclists or motorcyclists

0 96% fewer injury crashes at intersections-a leading cause of road injuries
o 85% fewer crashes involving suspected serious injuries

o 81-89% reduction in any-injury crashes in San Francisco and Phoenix compared
to human-driven benchmarks

o 83% reduction in airbag deployment crash rates in San Francisco and Phoenix

e Crash Types with Notable Reductions:
o Intersection Crashes: 96% fewer injury-reported incidents
o Side-Impact Collisions: 74% reduction compared to human drivers

RE Global r2T corrSingle;Vehicle Incidents: 93% reduction

Los Angeles, CA USA | December 9 - 12, 2025

7 California Code, Vehicle Code - VEH § 38751 | FindLaw
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The Dual Edge of Autonomy: Key Takeaways

Economic upside: up to $936B-51.2T in U.S. annual savings in benefits.

Safety and environment: major reductions in crashes, injuries, and
~34% lower GHG emissions by 2050.

Societal challenges: 1.3—-2.3M jobs at risk, sectoral winners and losers,
and potential for greater inequality.

Policy implications: reskilling, modernized insurance and liability, and
equity-focused AV deployment.

DX
IRF Global R2T Conference & Exhibition fmn} ]’[ RF
Los Angeles, CA USA | December 9 - 12, 2025

Figur 7, Fran presentationen ” Automated Ride Hailing - Status, Projections, and Critical
Safety Review” Dag 2, TS3.1 Advancing Autonomy Balancing Comfort, Safety, and

Infrastructure. Notering: $1000-12000 Miljarder i besparing innebar $2500-3000 per Capita for 340miljoner

amerikaner med en BNP (GDP) per Capita pa ca $80 000 utgdr det drygt 3-3,6% vilket motsvarar en relativt hog arlig
tillvaxttakt (eller tva &r med lagre).

Axplock av nyheter om robottaxi i de amerikanska nyhetsmedierna:

e Waymo férlorade minst 5st fordon fér 2Mkr/st i LA-upploppen i juni 20252

e Oversvimningar gjorde att ett Waymo-fordon fastnade i centrala Phoenix®

e Waymo stoppades av Bay Area-polisen efter olaglig U-svdng i samband med nykterhetskontroll*
e Hur kommer Waymos sjalvkérande bilar att navigera vintrarna i Colorado?*?

San Francisco Chronicle

« CONTINUING COVERAGE » |
WAYMO SAFETY CONCERNS RAISED AFTER FLOOD!
PASSENGERE NO ONE WAS INJURED DURING THE ERLESS CAR:
SHUTDOWN AND 5 LEAVE i

Sw @ bows Qo Yusm

8 https://electrek.c0/2025/06/09/several-waymo-self-driving-i-pace-electric-cars-set-on-fire-in-la-riots/
? https://www.youtube.com/watch?v=qUhcL8xCB6¢c

10 Waymo car stopped by Bay Area police during DUI patrol

' How will Waymo's driverless taxis navigate Colorado winters?

13



Multi-Sensor Fusion

m®m Radar
me= LIDAR

Lidal’ Camera

Camera-Radar-Lidar Fusion

National Laboratory of the Rockies | 12

Figur 8, Fran presentationen "“Intelligent Traffic Intersections: A Multi - Sensor Fusion
Approach for a Safe and Efficient Transportation System” Dag 2, ES3 - Intelligent
Traffic Management

Ett axplock av viktiga insikter kring Sensorfusion som ar det avgérande.
o Ingen enskild sensor ar palitlig under alla forhallanden.
Exakt tids- och rumslig synkronisering ar avgorande.

o Sensorer har olika latens (fordréjning), uppdateringshastigheter och synfalt.
o Anvand periodisk GPS-tidsstampling och noggrann kalibrering for att undvika drift
o Automatiserade procedurer for kalibrering och validering behovs

Standardisering och interoperabilitet (somlost datautbyte) ar avgorande.

o Sensorer fran olika leverantorer anvander olika dataformat och protokoll.
o Sensordatagranssnitt behover standardiseras
o Data fran flera sensorer maste sammanfogas med konfidensmatt

EN sensor berattar en historia, flera berattar potentiellt SANNINGEN!

Fragan som aterstar ar hur ofta dessa mer precisa och kombinerade sensormatningar bor utforas sett
i relation till billigare matmetoder men som darfoér kan utforas oftare for att exempelvis snabbare
kunna upptéacka tillstandsforandringar och dar kanske Al kan tacka upp for avsaknad i data- eller
matkvalité.

Autonoma fordon och produktionsmetoder har alltjamt ett stort fokus pa konferenser som denna
och det som nu slar en ar att manga applikationer numera ligger néra i framtiden. De tillampningar
som finns idag innefattar autonom taxi och langsamtgaende bussar i huvudsak och pa nagra fa
platser i varlden men omfattning accelererar snarare dn ar begransad till enstaka pilotprojekt.

Autonoma maskiner rullar numera dven pa vagarna och utfor sprick- och inom kort potthalslagning.

14
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Our Vision - ARRES®

A unified platform for predictive, sustainable, and autonomous road
maintenance

Phase 2 -
ARRES PREVENT
(CEERES G RIES)

Phase 1 - . r Phase 3 -
ARRES EYE ”d (=4 ARBESLLTRA
o R ey e
P i

(Available Now) (Concept)

——

@SOS e

A Autonomous defect
Ll detection + crack sealing

Autonomous defect detection
+ crack sealing + pothole
repair

Al-powered defect detection, and
prioritization

Complete dimensional understanding & rapid speed to fix

IRF Global R2T Conference & Exhibition ! fmny »
Los Angeles, CA USA | December 9 - 12, 2025 ©2025 Robotiz3d Technology I Rr

Robotizz\3d 18

The Cure is Prevention

Streamlining repairs with ARRES PREVENT

* The world’s first autonomous crack-
sealing mobile robot

* With ARRES EYE onboard, and the size of
a small van

* Designed to patrol roads autonomously,
day/night, scanning for problems, and
understanding priority

* Takes dimensional understanding further
by turning insights into action — sealing
cracks in situ

4D,
IRF lobal R2T Conference & Exhibition . ( 1)
105 Arceles, CA USA | December 9 - 12, 2025 ©2025 Robotiz3d Technology (LT I R E

Figur 9, Fran presentationen “Transforming Maintenance: Real-Time Road Intelligence
and Autonomous Pothole Prevention” Day 2, TS1.1 Advanced Technologies

Andra spannande mobilitetsprojekt i nartid finns i Dubai som kommer att inféra flygande taxibilar
2026, med elflyg fran fyra viktiga platser i staden. Detta initiativ ar ett samarbete mellan Dubai Roads
and Transport Authority (RTA), JOBY Aviation och Skyports Infrastructure. Dubai kommer att bli den
forsta staden i varlden som erbjuder innerstadsflyg. Rackvidden ar 16mil och hastigheten 321 km/h.
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RTA publicerade den 16:e nov 2025 en pressrelease, ”Ny flygmilstolpe uppnadd infér introduktionen
2026”12, Den forsta elektriska lufttaxin (bemannade) hade dé& lyft fran JOBY's testanliggning i
Margham och flég 17 minuter till Al Maktoum International Airport (Dubai World Central), i samband
med Dubai Airshow 2025.

Figur 10, Dubai’'s RTA tecknar avtal om att lansera flygtaxitjdnster senast 2026 | The

National (thenationalnews.com)

12 Roads & Transport Authority - News Details
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Slutsatser

Konferensen uppfyllde devis forvdantningar pa att finna ny kunskap, teknik samt identifiera nya
samarbetspartners. Under méssan sa konstaterades aterigen att Europa haller pa att tappa fart i
implementeringen av ny teknik och att USA samt framfor allt Kina flyttat fram sina positioner. Nagra
framhaller byrakratin och de gamla digra regelverken inom bla EU som en bakathallande kraft.

Robottaxi ar pa snabb frammarsch i USA och kommer att behdva kunna framféras dven vintertid for
att investeringar inte enbart ska vara Ionsamma pa varmare breddgrader. Har kommer
vintervaglagsteknologin som utvecklas tillsammans med underhallsbranschen i SBUF finansierade
branschprojektet Prognosstyrd dynamisk vintervaghalining (SBUF 13767) att vara en kritisk
pusselbit for uppskalning av sjalvkérande fordon pa platser som upplever vintrar. Detta hade
emellertid lite eller inget fokus pa méassan.

Photo Source: Stanley Young

Figur 11 Robottaxibilar laddar infor nasta uppdrag.

Gallande automatiseringen av planeringen samt genomférandet av beldggningsunderhall som
adresseras i projektet Al-drivet och automatiserat DoU av beldggningar (SBUF 14336 & 14482) fanns
alltsa som redovisats endel internationella automatiseringsinitiativ och tekniker som projektet
kommer folja upp.

Trafiksakerhetsatgarder som sakerhetsbalteslagar, hastighetskontroll och informationskampanjer har
alltjamt stor potential att avsevart minska trafikdddsfall och skador enligt presentation fran
delegationen fran Zimbabwe. Alltsa det finns fortfarande en grundlaggande resa kvar att gora for
utvecklingslanderna vars presentationer inte gav sa mycket nya insikter. Riskerna har tyvarr
uppmarksammats for hela varlden efter att forre tungviktsmastaren i boxning Anthony Joshua
skadades i en trafikolycka i Nigeria den 29 december déar tva personer i Joshuas team omkom. Vagen
déar olyckan intraffade bendamns av BBC som en av de farligaste i landet. Lokalpolisen uppger att
foraren korde 6ver hastighetsbegransningen och att kraschen med en stillastaende lastbil intraffade
under ett omkorningsforsok. Tyvarr sa ar ett storre risktagande vanligt i utvecklingslander darav
behovet av informationskampanjer samt utbildning.

Vart att aterigen notera ar att pa dven denna konferens, dar manga pratar om nollvision, som en
gang i tiden initierades av Sverige, var det aterigen mycket svag uppslutning av representanter fran
Sveriges myndigheter, industri, akademi och konsultbransch trots att ny spannande teknik inom
omradet haller pa att implementeras 6ver varden. Fragan ar hur hallbart det pa sikt ar att bygga
fysiska “farthinder” i form av refuger, gupp, fartradar ("Din hastighet ar”), snirkliga vagar eller
vagmarkeringar som okar investeringskostnaden, energiforbrukning, vagomradets utberedning samt
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Okar och forsvarar vagunderhall. Allt for att komma at oansvarstagande (trotta, paverkade, stressade
eller spanningssokande fortkorare) dvs manskliga forare nar utvecklade forarstédsystem redan finns
idag, liksom betydligt laglydigare robottaxi och C-ITS I6sningar som RWW (varningar for vigarbete)
och Emergency vehicle Approaching, EVA (teknik som majliggor fri vag for raddningstjanst).

Safety is a shared responsibility - national
road policy in Sweden in 1995 - 1997

Vision Zero aims to educate citizens and
advocate that responsibility for safety is
shared not only between those who use the
road transport system, but also those who
design it.

IRF Global R2T Conference
Los Angeles, CA USA | Decer

2 Exhibition
mber 9 - 12,2025
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IRF Global R2T Conference & Exhi
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GRIRF

Traditional planning approach

Netherlands

R

GAIRE

IRF Global R21 Conference & Exhibition
Los Angeles, CA USA | December 9 - 12,2025

ERIRF

i

: __vision "0" approach

Traffic casualties are inevitable

Optimal driver reactions are required

A systemic approach is required

Individual responsibility is needed

Saving lives is expensive.

IRF Global R2T Conference & Exhibition
Los Angeles, CA USA | December 9 - 12, 2025

Traffic casualties can be avoided
We must be aware of human error

It is necessary to prevent death

Accident prevention is important

Saving lives is precious

GAIRF

Figur 12, Fran presentationen “The vision ZERO through the prism of road
infrastructure” Dag 1, TS4.8 Vision Zero Initiatives
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